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Electrak® XD — La préxima evolucion de los actuadores eléctricos

Los actuadores lineales recorrieron un largo camino desde sus origenes como
dispositivos basicos y lentos para empujar y tirar cargas medianas, hace més de
medio siglo. La proteccion contra los elementos ha mejorado mucho, los controles
Integrados han afiadido inteligencia a su funcionalidad, y la vida util, la confiabilidad
y el rendimiento se han incrementado. Con el Electrak XD, los actuadores lineales
eléctricos han dado un salto evolutivo, ya que este modelo introdujo la tecnologia de
actuacion en un ambito donde solo habia sistemas hidraulicos.

Un actuador que todo lo puede

. L . ELECTRAK
El Electrak XD es el actuador lineal eléctrico mas fuerte que XD
Thomson ha construido. Es lo suficientemente fuerte para |
competir con aplicaciones hidraulicas y, al mismo tiempo,
es mas inteligente, pequefio y eficiente que las tecnologias
que compiten contra él.

e (argas dindmicas/estéaticas hasta 25/32 kN
e (arreras de hasta 1200 mm

Velocidad hasta 75 mm/s

Ciclo de trabajo de hasta 100 %

Vida atil de hasta 275,000 ciclos

Diseiado para la conversion hidraulica

La fuerza por si sola no siempre basta para que un
actuador lineal sea el candidato ideal para la conversion
hidraulica. El Electrak XD presenta una serie (nica de
innovaciones y funcionalidades que lo convierten no solo
en una opcién obvia para las conversiones sino también en
una solucion que representa una multitud de beneficios.

e Freno de sujecion de carga interno - sin desviacion

e Funcion de amortiguacion de carga de impacto
opcional

e Accionamiento manual en caso de una falla energética

¢ Monitoreos y diagnésticos constantes

e Mayor control gracias a los mandos integrados . 8 etz 172 el |

e \/elocidad, posicion y control de fuerza exactos R

e Menor peso general del sistema, tamafo y consumo
de energla

] |
>

. @
Velocidad méax.: 75 mm/s |




Construido para resistir los elementos

Como nuestros otros actuadores Electrak, el XD ofrece
una amplia proteccion contra las condiciones y los
ingresos mas duros.

e |PBYK (estatico), IP67 (estatico) e IP66 (dindamico)

e Temperaturas de funcionamiento de -40°C a +85°C
(-40°F a +185°F)

e 500 horas de prueba de niebla salina

¢ Revestimiento electroforético

e Cumple con CE, UKCA, RoHS y REACH (UE)

ELECTRAK ELECTRAK

HD LL

12,24, 48 VCC
-40°C (-40°F) a +85°C (+185°F)

www.thomsonlinear.com

Control y diagnosticos mejorados
Los controles integrados estandar y opcionales ofrecen
una amplia variedad de funciones inteligentes:

* Interruptores de bajo nivel estandar

e (ontrol de velocidad estandar

e Retroalimentacion de fuerza

e Limites de fin de carrera del software programables
e Retroalimentacion de posicion

e Sistemas de bus (CANopen® o SAE J1939)

ELECTRAK

-40°C (-40°F) a +85°C (+185°F)
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Conversion hidraulica segura, limpia y ecoldgica

Pasar de una solucion hidraulica a una eléctrica deriva en un sistema que usa menos
energia, tiene un area de base mas pequefia y es menos compleja. Los actuadores
eléctricos también eliminan el mantenimiento, los residuos, los peligros y otras
incomodidades relacionadas con el reemplazo del aceite hidraulico y posibles fugas y

pérdidas.

Funcionamiento limpio y energéticamente eficiente
Operar un Electrak XD con electricidad en lugar de hacerlo
con una bomba hidraulica ahorra, de forma inherente,

una gran cantidad de energia. La electricidad no requiere
ninguna cantidad de presion acumulada o reservada y, por
el contrario, reacciona al instante, lo cual ayuda a reducir
las entradas de energia. También se eliminan el peso y el
tamario de una bomba hidraulica con su aceite, conductos,
mangueras y valvulas. Al final, se reduce al combustible
que se necesita para mover vehiculos. Por Gltimo, no
tener que lidiar con olores desagradables, desorden y
peligros vinculados al aceite hidraulico es un beneficio muy
importante.

Vida atil extensa y libre de mantenimiento

Los actuadores Electrak XD no requieren mantenimiento a
lo largo de su vida dtil e incluyen menos componentes que
puedan romperse, lo cual garantiza un funcionamiento mas
prolongado y sin problemas. En caso de que se necesite
servicio para su actuador, se proporciona un reemplazo
rapidamente. En algunas ocasiones, todo lo que hay

que hacer es desconectar el cable, quitar las clavijas del
adaptador delanteras y traseras, instalar el nuevo actuador
y retomar las operaciones. Por el contrario, un sistema
hidraulico necesita mantenimiento regular e incluso con
servicio frecuente, se presentan fugas de aceite y se
acumula suciedad. Sin embargo, el problema principal con
los sistemas hidraulicos es su complejidad y las terribles
consecuencias de que se rompan. Los sistemas hidraulicos
contienen muchos componentes y la posibilidad de que
uno se rompa en cualquier momento es alta. Reemplazar o
reparar el componente averiado toma mas tiempo e implica
tareas que son mas sucias y peligrosas.

Use los sistemas eléctricos y ahorre gran cantidad de energia y dinero.

TN
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Amortiguacion de carga de impacto

Por la viscosidad del aceite utilizado, los cilindros
hidraulicos tienen propiedades inherentes de
amortiguacion de carga de impacto. Esta caracteristica
es beneficiosa, ya que reduce la presion sobre otros
componentes del sistema. La funcién de amortiguacion
de carga de impacto opcional del Electrak XD ofrece
los mismos beneficios y extiende la vida til tanto del
actuador como de la maquina entera.

Liberacion de freno y accionamiento manuales
Cuando se presentan circunstancias inesperadas,
como fallas de energia, el Electrak XD le permite
literalmente ocuparse del problema con sus propias
manos. Con la opcién de accionamiento y liberacion de
freno manuales, se pueden liberar las cargas y, luego,
moverlas de forma manual mediante el uso de una
manija a cualquier posicion donde se necesite realizar
una accion.
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Electrak® XD vs. sistemas hidraulicos

Un actuador eléctrico Electrak XD y un interruptor reemplazaran basicamente todo
un sistema hidréulico (cilindros, conductos, valvulas, bombas y reservas de aceite),
lo cual permitird que su maquina ocupe menos espacio y sea menos pesada. Con los
controles integrados, el XD es mas facil de manejar y le permite realizar tareas que
son dificiles o casi imposibles con un sistema hidraulico.

Use un sistema eléctrico para reducir la complejidad y el ' ! = o 2 i .

area de base de todo el sistema y, a su vez, obtenga lo E LECTRAK XD

siguiente: e i

e Accionamiento inteligente e

e Resistencia a la carga de impacto

e Funcionamiento libre de mantenimiento y desorden

* Menores costos de energia

¢ Una solucién mas ecolégica

e Accionamiento y liberacién de freno manuales

e Funcionamiento mas limpio, seguro y a prueba de
agua

Controles integrados

El Electrak XD ofrece un amplio conjunto de controles
integrados que le seran (tiles para mejorar la
comunicacion entre sus maquinas y los operadores.

ollloI00IOION _

Funciones estandar:
* |nterruptores de bajo nivel

¢ Control de velocidad E Tanlgloosy :,Zs:,sf,f;: o e
diagnésticos impacto mantenimiento

Opcional: @ (6::'

e [imites de fin de carrera del software programables L . +’4+ L

e Retroalimentacion de fuerza

e Retroalimentacién de posicion :::r'::g'c‘; S e ik

e Sistemas de bus (CANopen® o SAE J1939) = .O e

+++++ ++++ +++++

6 www.thomsonlinear.com



Opte por una alternativa ecoldgica

Pasar de usar un sistema hidraulico a usar uno
eléctrico no solo resulta en un sistema mas eficiente
sino que también ayuda al planeta, ya que cuenta con
las siguientes caracteristicas:

¢ Reduce el consumo de energia

e Usa un sistema mas limpio y a prueba de fugas

¢ Elimina el mantenimiento y los reemplazos de aceite
¢ Brinda procesos mas econdmicos

www.thomsonlinear.com e

&

Eficiencia
energética

Mayor libertad de diseiio

Si utiliza un sistema eléctrico, elimina un gran nimero
de componentes y evita el aceite, la grasa y la suciedad
relacionados con los sistemas hidraulicos. Esto permite
un proceso de disefio mas flexible centrado en la
estética, la ergonomia y el uso.

Cambie a actuadores eléctricos y obtenga un sistema méas limpio y
ecolégico.

Resistencia
— =—=Controlesy- —ala cargade Sin i -
diagnésticos impacto mantenimiento

,_

Proteccion
Ecoldgico ambiental

=8

\
G
/|




(7 A

Trabajo mas inteligente, no mas pesado

Sin duda el Electrak® XD presenta una extraordinaria fuerza en el manejo de carga,
pero su inteligencia es lo que lo distingue de la competencia. Sus controles integrados
pueden convertir una tarea o una aplicacion aparentemente complejas en simples.
Con mandos como el control de velocidad, la retroalimentacion de fuerza y el bus CAN,
tiene un conjunto completo de herramientas para agilizar su automatizacion.

Los controles integrados reducen el area de
superficie total del Electrak XD y eliminan gran
parte de las especulaciones relacionadas con la ((( )
integracion dentro de una red automatizada. En

lugar de dedicar valioso tiempo al cableado, la
instalacion y el testeo, puede aprovechar al instante
las funcionalidades de control listas para conectary
usar que tiene este actuador. Ejecutar diagnésticos y
estadisticas ayuda a mantener una alta productividad
y calidad, ya que los ajustes se pueden implementar
en tiempo real sin demoras.

Controles bus CAN
El bus CAN CANopen® o SAE J1939 le permite
acceder a la mayoria de los elementos que estan
debajo del cap6 del Electrak XD. Ejecute diagnésticos
en el actuador, lea estadisticas, establezca
parametros y mida voltaje, posicién, corriente, fuerza
y temperatura. Estos controles también le permiten
operar multiples actuadores en el mismo bus d.e SULLELELLLEGe Lo
forma remota desde una computadora o PLC; si lo e Computadoras
hace, podra controlar la velocidad, la posicion, |a * PLCyotros sistemas de control industrial
. . o Teléfonos y tabletas inteligentes
fuerza y el estado al mismo tiempo.

Interruptores de bajo nivel (((.)))
Un pequefio interruptor de dos posicién es todo lo que se
necesita para que el Electrak XD avance y retroceda. No
se necesitan grandes interruptores de energia ni relés
para manejar la corriente del motor.

PROGRAMA
EN EJECUCION
<] I B

Control de velocidad
Optimice el rendimiento de la tarea mediante el uso de
la velocidad exacta que necesita en cualquier punto a

8 www.thomsonlinear.com



lo largo de la carrera. El ajuste de velocidad también
facilita la integracion del Electrak XD en sistemas que
cuentan con componentes sincronizados.

Retroalimentacion de fuerza

La posibilidad de medir el tubo de fuerza de extension
en tiempo real abre muchisimas posibilidades.
Clasificacién, exploracién, control de tension y peso
son solo algunas de ellas.

Retroalimentacion de posicion

El dispositivo de retroalimentacion del tipo de
posicion absoluta en el Electrak XD le da la posicion
exacta del tubo de extensién y no requiere ninguna
secuencia guiada o de restablecimiento luego de ser
desconectado.

Vehiculos y equipos de exterior
e Control y diagndsticos remotos
e Recolectar estadisticas

e Supervision en tiempo real

e Mayor precision

e Control mejorado

www.thomsonlinear.com

Automatizacion de fabricas

e Control bus y diagnésticos rematos
® |ntegracion con sistemas de control existentes
e Control y ajuste en tiempo real
e Mayor precision, confiabilidad y seguridad
e (Control mejorado
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;Qué hace funcionar al Electrak® XD?

La respuesta mas simple es la siguiente: mucha ingenieria, experiencia y dedicacion.
También ayuda entender el hecho de que cada pequefia parte importa. Luego de
décadas de trabajar junto con los clientes en sus fabricas, laboratorios y campos
para aprender mas sobre sus requisitos, los ingenieros de Thomson pueden confirmar
que el Electrak XD es, sin lugar a dudas, el actuador lineal eléctrico mas resistente y
versatil que hemos creado hasta el dia de la fecha.

MAS ENERGIA

Destacada relacion potencia-tamafio que utiliza tecnologias de Gltima generacion.

n Motor CC sin escobillas con freno electromagnético

n Husillo de bolas y tuerca de alta eficiencia

B Transmision por engranajes fuerte, resistente y efectiva

n Carcasa duradera y liviana y tubo de la cubierta de zinc/aluminio

n Tubo de extension en acero inoxidable de alta calidad

MEJOR CONTROL Y DIAGNOSTICOS

Rango completo de controles integrados que permiten la realizacion y el control de tareas complejas.

B Paquete de control electronico con interruptor de bajo nivel y control de velocidad estandar

n Seis opciones adicionales de control

10 www.thomsonlinear.com



Electrak® XD

SRS

EXCELENTE CONFIABILIDAD Y PROTECCION AMBIENTAL

Listo siempre y en cualquier lugar sin necesidad de mantenimiento o servicio.

u Completamente sellado

B 1pee/1ps7/ 1peok

m Tubo de extension y hardware de acero inoxidable
m Revestimiento electroforético

m Construido y probado de conformidad con las normas y especificaciones mas estrictas

www.thomsonlinear.com
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Liberacion de freno y accionamiento manuales

Cuando el componente de una maquina se atasca, se rompe 0 esta en una posicion
dificil, el Electrak® XD se puede mover manualmente a una posicién que le permita al
usuario acceder para realizar el mantenimiento necesario. Esta opcion de liberacion
de freno manual suelta el freno de retencion para que el tubo de extension se pueda
maniobrar hasta dejarlo en la posicion deseada.

Liberacion de freno manual

La palanca de liberacion de freno manual permite que el
Electrak XD se traslade bajo la potencia de la carga y/o
la gravedad aplicadas. Cuando se utiliza la liberacién
de freno manual, es importante mantener el actuador
conectado a la energia, ya que el motor funcionara
como un generador para enviar energia de regreso a

su suministro. Esta capacidad de regeneracion ayuda

a controlar el movimiento del XD cuando la palanca de
liberacion de freno manual esté en uso.

Accionamiento manual

La opcién de accionamiento manual le permite al
usuario conducir el actuador manualmente a un ciclo
completo de extension y plegado bajo la méaxima
carga a fin de lograr movimiento cuando no haya
energfa disponible. Esta capacidad es practica para el
mantenimiento o la instalacion de la maquina.

Entrada de accionamiento manual

Quite la cubierta protectora para acceder al cabezal de entrada del eje
de accionamiento hexagonal, que se puede manipular con una llave
hexagonal.

Palanca de liberacion de freno manual
Cuando se jala de la palanca de liberacion de freno, el freno se suelta y
el tubo de extension y la carga pueden moverse en cualquier direccion.

www.thomsonlinear.com



Amortiguacion de carga de impacto

Un beneficio clave de los cilindros hidraulicos siempre ha sido su inherente
capacidad de resistir cargas de impacto, que proviene de la viscosidad del
aceite. Sin embargo, en un revolucionario logro de ingenieria, el Electrak XD es
ahora el primer actuador lineal eléctrico disponible con una funcién opcional de
amortiguacion de carga de impacto.

La amortiguacion de carga es la Gnica opcion que

utiliza un disefio en el adaptador trasero para manejar Sin amortiguador
escenarios de carga de impacto a lo largo de la vida

atil del actuador. Esta funcion le permite al Electrak XD

ser utilizado en mas aplicaciones que normalmente

necesitarian sistemas hidraulicos.

¢Como funciona?

El adaptador trasero afade un conjunto de limpiadores

que absorben el impacto que se deforman elasticamente Con amortiguador
y disipan la energia en el recorrido de la carga del

actuador. De esta forma, se evita que las cargas

de impacto positivas y negativas afecten otros

componentes mecanicos del conjunto de empuje,

incluida la tuerca de bolas, el husillo de bolas y los

rodamientos de empuje. E

La opcién de amortiguacién se monta entre el adaptador trasero y la carcasa,
y permite que el actuador absorba las cargas de impacto.

i | L
La funcién de amortiguacion de impacto del Electrak XD es ideal para aplicaciones como cucharones de carga, que estan sujetos a cargas de impacto ya que se trasladan por rocas,
caminos agrietados, suelos adoquinados, pozos, cunetas, reductores de velocidad y baches.

www.thomsonlinear.com 13
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Aplicaciones - Manejo de materiales

Una parte importante de la produccién moderna es la logistica: mover la cantidad
precisa de materiales en el momento justo al lugar correcto. Idealmente, la
produccion practicamente no deberfa incorporar ningln tipo de operacion manual,
razén por la cual los vehiculo de guiado automatico (AGV) se han convertido en una

solucion comdn para fabricas y depdésitos.
"“_’ | AGV
Hay muchas variedades de AGV en funcién de
b - lo que cargan y dénde operan. Manejar cargas
pesadas en condiciones exteriores es ideal para
el Electrak® XD y, mediante el uso de la opcién
bus CAN, puede controlar, diagnosticar y leer
estadisticas en tiempo real, lo cual permite
que el proceso se ajuste mientras esté en
funcionamiento.

Logistica para tren de portadores
de carga

En muchos casos, los AGV no mueven i
ninguna carga por sf solos, pero s
actian como locomatoras para mover .
un tren de portadores de carga. El
Electrak XD no solo puede manejar
cargas pesadas, sino que también

se comunica con una computadora
central mediante una red de bus CAN
para controlar tanto la ruta del AGV
como las funciones del portador,
como la carga y la descarga.

14 www.thomsonlinear.com



Aplicaciones - Movilidad de transito

La tarea de hacer que los viajantes entren a los autobuses, aviones o cualquier otro
vehiculo, o salgan de ellos debe hacerse de forma rapida y segura. Por lo tanto,
seleccionar los componentes ideales para estas aplicaciones es fundamental.

e - Escaleras de embarque / plataformas de
trabajo

Conectar escaleras de embarque méviles de
forma segura a aviones y barcos o posicionar
otro tipo de plataformas de trabajo requiere

de soluciones fuertes, seguras, confiables y
livianas. El Electrak XD ofrece todos estos
beneficios y reduce el mantenimiento, disminuye
los costos de energia y cuenta con una
instalacion mas simple en comparacion con los
sistemas hidraulicos.

Elevadores de sillas de ruedas y rampas

Es fundamental para la seguridad contener a aquellos
que se trasladan en sillas de ruedas cuando ingresan
a vehiculos o salen de ellos. Las siguientes son tres
partes clave de una solucion de disefio posible:

area de base pequena, bajo consumo de energia y
mantenimiento minimo o nulo. El Electrak XD ofrece
todas estas ventajas y, ademds, mayor control y la
posibilidad de integrar el actuador con una red de bus
CAN existente.

www.thomsonlinear.com 15
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Aplicaciones - Agricultura y forestacion

La agricultura y explotacion forestal modernas estan en medio de una revolucion
en la cual los operadores son cada vez mas remotos, y las maquinas inteligentes
pueden verificar, ajustar y reportar el uso de agua, fertilizante o semillas utilizadas
por cada pulgada de un campo a fin de optimizar el rendimiento. Estas tareas no se
pueden realizar sin un alto grado de automatizacion, que incorpora equipamiento
preciso, confiable y con capacidad de comunicarse.

Cosechadoras, tractores y segadoras

Las maquinas de agricultura y forestacion de la actualidad
estan lejos de ser los caballos de trabajo mecanicos y
simples que alguna vez fueron. Estas maravillas de la
ingenierfa tienen tecnologia avanzada, cuentan con plantas
de produccién méviles que se trasladan de forma bastante
auténoma, se comunican con otros equipos y campos de
microgestion en base a datos. Los componentes clave de
esta modernizacion son los actuadores

inteligentes, con capacidad de ,ﬁf )

contral y libres de mantenimiento, | 'fiz - g?,% .“‘H ~
como el Electrak XD, que se W Sy e
puede encontrar en cosechadoras, '“'*_1 - ‘ﬂ?'},;_j Ve
tractores y otros tipos de equipos méviles by
todoterreno. Py
S — — Recolectores automatizados de productos y
hierbas
Un segmento en crecimiento que se esta
automatizando es la tarea de recolectar hierbas
y reportar los resultados para que se puedan
implementar acciones correctivas a fin de evitar un
- g mayor crecimiento de hierbas en funcion de datos
- reales. Los actuadores eléctricos inteligentes ayudan
a disefiar estas maquinas y son lo suficientemente
robustos para trabajar en los campos sin importar la
lluvia, el sol, la nieve ni el lodo.

16 www.thomsonlinear.com



Aplicaciones - Automatizacion de fabricas

La logistica dentro de la automatizacion de fabricas esta siempre evolucionando,
y los actuadores lineales eléctricos inteligentes han abierto la posibilidad de
reemplazar los componentes mecanicos, neumaticos o hidraulicos complejos de
algunos sistemas con una solucién mas confiable, controlable, limpia y que ahorra
energia.

Automatizacion general

Pasar de los actuadores hidraulicos
a los eléctricos permite el uso de
maquinas mas limpias que requieren
menos mantenimiento y, a su vez, un
mejor control a fin de aumentar la
produccion y la calidad. Reemplazar
ineficientes bombas hidraulicas o, en
algunos casos, toda la infraestructura
hidraulica también reducira los
costos y ahorrara energia de forma
sustancial.

Lineas de ensamble y estaciones de
trabajo

Los actuadores eléctricos inteligentes
como el Electrak XD se usan en lineas
de ensamble y estaciones de trabajo
para bloquear, mover o posicionar
herramientas o productos. Estos
componentes hacen posible que un bus _ \
CAN se utilice no solo en la linea de l i
ensamble, sino también para establecer *

una comunicacion con vehiculos AGY, l

camiones, unidades de almacenamiento

y operadores, lo cual agiliza el proceso

de produccion desde el comienzo hasta -

el final.

www.thomsonlinear.com 17
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Caracteristicas técnicas

Caracteristicas de seguridad

Frenos de retencidn de carga estatica sf
Proteccion de fin de carrera si
Proteccion de sobrecarga sf
Control de temperatura sf
Compensacion de temperatura sf
Control de voltaje sf
Control de corriente sf

Electrak XD

e \elocidad constante independientemente de la carga

¢ Robusto, sélido y confiable

e Paquete de monitoreo electrénico estandar

° Interruptores del motor de sefial de bajo nivel estandar Control de corriente Apa_ga_ el actuador_en casos de sobrecarga
. J y elimina |a necesidad de contar con el

¢ Control de velocidad estandar tradicional y ruidoso embrague mecanico.

e (argas de hasta 25000 N (5620 Ibf)

Funciones del paquete de monitoreo
electronico

Control de temperatura  Protege el actuador, ya que evita el

¢ \Velocidad de hasta 75 mm/s (2.95 in/s) y tensién movimiento cuando la temperatura o la

e (Carrera de hasta 1200 mm tension estan fuera de los rangos normales.

e (ontroles integrados opcionales Compensacion de Permite el funcionamiento normal a

e Accionamiento y liberacién de freno manuales temperatura tﬂfgg:{g;”ras S T T
opcionales

o F i6n d fi ion d de i t Limites de fin de Garantiza un funcionamiento suave y

uncion de amortiguacion de carga de Impacto carrera controlados por  repetible y protege el actuador

opcional software

¢ Retroalimentacion de fuerza opcional Frenado dindmico Permite pausas rapidas y repetibles y elimina

la rodadura

Especificaciones generales _ _
Caracteristicas opcionales

Tipo de husillo bola

Tipo de tuerca e —— Opciones mecanicas Amortiguacion de carga de impacto
Antirrotacion sf Liberaci6n de freno/accionamiento manuales
Frenado dindmico o Opciones de control Retroalimentacion de posicion digital

(vea la pagina 28)

: . Resultado de fin de carrera
Conexiones eléctricas

Alimentacion terminales de husillo integrados Interruptores de limitacién programables
Sefal conector de carcasa incorporado
Bus CAN SAE J1939

Controles electronicos incor-  paquete de control electrénico, inter-

CANopen®
TORLES ruptores del motor de sefial de bajo :
nivel y control de velocidad
Cumplimiento CE, UKCA, RoHS, REACH (UE)

18 www.thomsonlinear.com



Especificaciones técnicas

Especificaciones mecanicas Especificaciones eléctricas
Carga estatica max. [kN (Ibf)] vea la pagina 22 Tensiones de entrada disponibles [vCC] 24, 48
Carga dindmica max. (Fx) [kN (Ibf)] Tolerancia de voltaje de entrada [VCC]
XDxx-B055 5.5(1236) XD24 (voltaje de entrada 24 VCC) 18—32
XDxx-B080 8.0(1798) XD48 (voltaje de entrada 48 VCC) 36-60
XDxx-B160 16.0(3597)
XDxx-B200 20.0 (4496) Consumo de corriente a carga min. / méx. [A]
XDxx-B250 25.0 (5620) XD24-Bxxx 6/28
XD48-Bxxx 3/14
Velocidad @ [mm/s (in/s)]
XD24-B055 65 (2.56) Tamafo del terminal del anillo del suministro de energia M6
XD48-B 75 (2.
XDZ?I-ngg 53 51 g?; Centro del orificio del terminal del anillo a la [mm]
XD48-B080 50 (1 :97) distancia del extremo del aislamiento, méx. (Amax) 345
XD24-B160 25(0.98) ) -
XD48-B160 25(0.98) Tipo de conector de sefal
XD24-B200 16 (0.63) Clavija hembra 12 Amphenol Ecomate RTS014N12S03
XD48-B200 20(0.79) * Designacion y nimero de pieza de los fabricantes del conector.
XD24-B250 16 (0.63)
XD48-B250 16(0.63)
16 (0.63) [mm] 100
Extension méax. de carrera de pedido (S) [mm]
XDxx-B055(B080) 1200
XDxx-B160 1000
XDxx-B200 800
XDxx-B250 650
Aumentos en las longitudes de carrera de
pedidos [mm] 50
Limites de temperatura de funcionamiento [°C(F)] .
(-40—185)
Ciclo de trabajo méximo a 25 °C (77 °F) [%]
con carga completa 50
con otra carga vea la pagina 23
Juego del extremo, méximo [mm (in)] 1.2(0.047)
Torsion de sujecion [Nm (Ibf-in)] 0
Peso de opciones [kg (Ibs)]
Amortiguacion de carga de impacto 1.16 (2.56)
Accionamiento y liberacion de freno
manuales 0.71(1.56)
Clase de proteccion - estatica * IP67 / IP6IK
Clase de proteccion - dinamica ® |P66
Resistencia a niebla salina [h] 500

, . ) ) -, Conector para las sefiales de control y entradas para los cables de suministro eléctrico.
La velocidad es constante e independiente desde la carga cero a la carga méxima.

No se debe usar con voltaje PWM para el control de velocidad a fin de evitar dafios en los componentes electronicos incorporados.
% La clase de proteccion solo es valida con un conector de acoplamiento unido al conector de sefial en la carcasa del actuador.

Peso base del actuador*®

Carrera de pedido (S) [mm]

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

Masa

kgl 119 124 129 135 140 145 150 156 16.1 16.6 17.1 17.7 182 187 192 198 203 208 21.3 219 224 229 234
[lbs] 26.1 27.3 285 297 308 320 331 343 354 366 378 39.0 40.1 413 424 436 447 459 470 482 494 506 51.7

* Para peso de opciones, vea la tabla de arriba.
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Clave de pedido

Clave de pedido

1 2 3 4 B 6 7 8 9
XD24 B055- 0200 LXX - M M M N

1. Modelo y voltaje de entrada 4. Opciones del sistema de control modular del Electrak '
XD24 = Electrak XD, 24 VCC XX = conmutacién del motor de sefial de bajo nivel + control de
XD48 = Electrak XD, 48 VCC velocidad + salida de retroalimentacion de fuerza

LXP = LXX + salida de retroalimentacion de posicion

2. Capacidad de carga dinamica, velocidad y longitud de LLX = LXX + salidas de indicacion de fin de carrera
carrera max. (S) LLP = LXX + salida de retroalimentacién de posicién + salidas de
B055- = 5.5 kN @ 75 mm/s, 1200 mm indicacion de fin de carrera
B080- = 8.0 kN @ 50 mm/s, 1200 mm PLS = LXX + salida de retroalimentacién de posicion + limites de fin de
B160- = 16 kN @ 25mm/s, 1000 mm carrera programables
B200- = 20 kN @ 20 mm/s, 800 mm €00 = CANopen® + control de velocidad de lazo abierto (incluye
B250- = 25 kN @ 16 mm/s, 650 mm diagnésticos, retroalimentacion de posicion, indicacion de sobrecarga

mas retroalimentacion de fuerza estatica y dindmica)

3. Longitud de carrera para pedidos (S) "? CNO = CAN bus SAE J1939 + control de velocidad de lazo abierto
0100 =100 mm (incluye diagndsticos, retroalimentacion de posicion, indicacién de
0150 = 150 mm sobrecarga mas retroalimentacion de fuerza estatica y dinamica)
0200 = 200 mm
0250 =250 mm 5. Accionamiento y liberacion de freno manuales opcional
0300 = 300 mm —=sin liberacion de freno o accionamiento manuales
0350 = 350 mm R = Accionamiento y liberacién de freno manuales
0400 =400 mm
0450 = 450 mm 6. Opcion de adaptador trasero
0500 = 500 mm M = Orificio transversal de 16 mm
0550 = 550 mm N = Orificio transversal ahorquillado de 16 mm
0600 = 600 mm H = Rosca macho M20 x 1.5
0650 = 650 mm K = Sensor de retroalimentacién de fuerza con orificio transversal de
0700 =700 mm 16 mm W&

0750 = 750 mm

0800 = 800 mm 1. Opcion de adaptador delantero

0900 =900 mm M = Orificio transversal de 16 mm

0950 = 950 mm N = Orificio transversal ahorquillado de 16 mm
1000 = 1000 mm H = Rosca macho M20 x 1.5

1050 = 1050 mm P = Rosca hembra M20 x 1.5

1100 = 1100 mm

1150 = 1150 mm 8. Orientacion del adaptador

1200 = 1200 mm S = estandar

M = rotado 90°

9. Amortiguacion de carga de impacto mecanica
N = Sin amortiguacién
M = Amortiguacion

(1) La longitud méx. posible de la carrera depende de la capacidad de carga dindmica, vea
posicion 2.

(2) Hay otras longitudes de carrera disponibles mediante solicitud. Por favor, comuniquese
con atencién al cliente.

(3) Todos los Electrak XD cuentan como equipamiento estandar con el paquete de
monitoreo electrénico.

(4) Para usar la funcion de retroalimentacion de fuerza, el actuador debe estar equipado con
el adaptador trasero de fuerza tipo K.

(5) Para equipar el actuador con la opcion de amortiguacion mecénica de la carga
de impacto, también debe estar equipado con el adaptador trasero tipo M. Esta
configuracion hard que el actuador sea incompatible con la opcion de retroalimentacion
de fuerza, ya que requiere el adaptador trasero tipo K.
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Actuadores Electrak HD y XD comparados con una escalera.
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Diagramas de rendimiento

Carga vs. corriente

28 / 7 14
26 / /| = 13
2 / » // - 12
=z 2 /[l / pd - ,/ "o
g 20 / / r/ // 10 2
CB s
5 18 /A4 ////// 9 £
o 8
g 1 / / /// /// 8 g
S 1 / v4 // // 7 =
Z 12 / 7/ 6 £
L . £
£ s 3 =
= =
4 2
2 1
0 0
0 5 10 15 20 25
(0) (1124) (2248) (3372) (4496) (5620)
Carga [kN (Ibf)]
Carga dindmica vs. carrera ? Carga de compresion estatica vs. carrera ?
1200 1200
N\
1000 1000
N
800 800 AN
E E
‘© 600 "= 600 S~
5 5 |
o o
400 400 —
200 200 —
0 0 —
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30 35
(0)  (1124) (2248) (3372) (4496) (5620) (6744) (0)  (1124) (2248) (3372) (4496) (5620) (6744) (7868)
Carga [kN (Ibf)] Carga de compresion estatica [kN (Ibf)]
Calificacion de la capacidad de carga dindmica del actuador
[ [ [ [ _
5.5 kN 8.0 kN 16.0 kN 20.0 kN 25.0 kN
(1236 Ibf) (1798 Ibf) (3597 Ibf) (4496 Ibf) (5620 Ibf)

(1) Las curvas se generaron a una temperatura ambiente de 25°C (77°F).

(2) Las curvas son para las cargas de tensién y compresion.

(3) Curvas solo para cargas de compresion excepto para 5.5 kN, que también son vélidas para las cargas de tensién. Comuniquese con atencion al cliente para obtener informacion sobre
cargas de no compresion.
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Diagramas de rendimiento

Carga vs. velocidad

80 3.2
70 2.8
60 2.4
50 2.0
£ 4 16 =
ks 3
S 30 12 3
=
20 0.8
10 0.4
0 0
0 5 10 15 20 25
(0) (1124) (2248) (3372) (4496) (5620)
Carga [kN (Ibf)]
Calificacion de la capacidad de carga dindmica del actuador y voltaje de suministro
24 \VCC 48'VCC 24 / 48 \VCC 24 /48 \VCC 24 \VCC 48 \VCC 24 /48 VCC
[ B | [ ] [ ] [ ] [ B | [ ] [ ]
5.5kN 55kN 8.0kN 16.0 kN 20.0 kN 20.0 kN 25.0 kN
(1236 Ibf) (1236 Ibf) (1798 Ibf) (3597 Ibf) (4496 Ibf) (4496 Ibf) (5620 Ibf)
Vida (til estimada vs. carga Ciclo de trabajo
z 300 000 100
é 250 000 \ \\
o —_—
5 \ = 80
% 200 000 \\ é \\\
= 150 000 \ =
= % 40
-5 100000 \ s
> +—
3 3
2 50000 22
IS ‘\; S
L T
0 5 10 15 20 25 0 20 40 60 80 100
(0) (1124) (2248) (3372) (4496) (5620)
Carga [kN (Ibf)] Carga [% de carga completa]

Estimacién para una unidad completamente cargada con una carrera de 300 mm que
mueve una carga resistiva en ambas direcciones a una temperatura ambiente de
20°C (68°F) y un ciclo de trabajo del 40 %. Un calculo mas preciso de la vida Gtil de
desplazamiento requiere informacién adicional de la aplicacién. Comuniquese con
atencion al cliente para recibir asistencia.
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Dimensiones

8 - —_— Dimension Pr ion
t0 321 i |_“)f ensiones oyecc?
-~ 282 = mm [pulgadas] =&
28.9 = - [reiol i
[1.14]
; B o
A2~ , 162
4 Q) [6.38]
8.9 3 [82 IZ% 1
[3.421 \_.P— R N N A e e I I
v e © o] o
wo !t I | | B S
[1.96] ~— ‘
S = 3.8 .5 o 145 REF ]
A ihe [0.061 [5.711
101 - -
[3.98]
48
I. -
[1.89] / ca
P‘Ziq |(J 83 Adaptador delantero del orificio
B4 L‘E_jd / [ 1] transversal
Adaptador trasero del orificio L E) N pymiive (W Tipo M
transversal \*/]
" -~
Tipo M BI ‘ ! c
: 4
! B2 B3 ar
p__q | O Adaptador delantero del orificio
lﬂ - J / | transversal ahorquillado
“C3 TipoN
C5—ulile cl 4= c2
B4 ¢
rC3
Adaptador trasero del arificio E) /\'\ rC4
transversal ahorquillado \ ), I !()\ Adaptador delantero de la rosca
Tipo N 1 l hembra
B2 B3 5 " TipoP
~—BlI B5 Cl Cc2
rC3
C4
l’()\\ / Mﬁ{ Adaptador delantero de la rosca
= / v macho
~Jdcp  TiooH
BA\ Cl
Adaptador trasero de la B [fv\\
rosca macho Q::y
Tipo H =
. B3
B4
Adaptador trasero del orificio _ leYe
transversal de la retroalimentacion
de fuerza BI o
Tipo K B2
Ltot: Longitud total
A: Longitud plegada
S: Carrera de pedido
A1: Entrada de accionamiento manual
B4 A2: Liberacion de freno manual
Opcién de amortiguaciéncon .. O-—F
adaptador trasero del arificio
transversal Blo— Todos los adaptadores se muestran en la orientacidn estandar.
Tipo M ~ B2
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35.0(1.38)

Accionamiento y liberacion de freno manuales
opcionales tipo R

Peso de opciones [kg (Ibs)] 0.71(1.56)
Especificaciones de la liberacién de freno manual
Fuerza de la operacion de traccién de la palanca [kN (Ibf)] 40(15)

de liberacién de freno para una liberacion total
del freno

Distancia de traccion de la palanca de liberacion ~ [mm (in)] 10(0.4]

de freno para una liberacion total del freno

Palanca de freno dentro de la rosca del orificio (a) 10-32"
Orificios de montaje del soporte de la palanca de freno (b) M5

Especificaciones del accionamiento manual

Par de entrada de accionamiento requerido con  [Nm (Ibf-in)] 6(53.1)
carga completa

Par de entrada de accionamiento méax. admisible [Nm (Ibf-in)] 9(79.7)
Velocidad méx. de entrada de accionamiento [rpm] 500

Cambio movimiento lineal / entrada de accionamiento  [mm]

XDxx-B055 1.3
XDxx-B08O 13
XDxx-B160 05
XDxx-B200 0.31
XDxx-B250 0.31

Direccién giratoria de la entrada
sentido horario visto de frente
sentido antihorario visto de frente

Tiempo méx. de funcionamiento [min] 1
Tiempo de descanso entre operaciones [min] 5
Tamafios de llave hexagonal para la entrada del
accionamiento manual [mm]
tapén de cierre (c) y 8
eje de entrada de accionamiento 8

El Electrak® XD se puede equipar con la opcion de
liberacién de freno y accionamiento manuales, que
permiten que se despliegue el tubo de extension y/o que
se manipule manualmente hacia delante y hacia atras.

Liberacion de freno manual

Cuando esté activada, la liberacién de freno manual
liberaréa el tubo de extension desde el freno para que

se pueda mover libremente. En caso de una carga de
ayuda, el operador debe garantizar que la liberacion del
tubo de extension no creard una situacion peligrosa, ya
que el tubo se movera inmediatamente en la direccion
que esté actuando la fuerza. También es fundamental al
momento de liberar una carga de ayuda que el actuador

26

el tubo se extiende
el tubo se pliega

esté conectado a una fuente de energia o cualquier otro
dispositivo que pueda tomar la energia regenerada desde
el motor cuando esté funcionando como un generador.
Para operar la palanca de liberacion de freno, se debe
jalar (a). Los orificios de montaje (b) se proporcionan para
que se pueda instalar facilmente un freno como soporte
para un montaje de cable utilizado para la operacion
remota de la palanca. Para liberar el freno por completo,
se debe jalar 10 mm (0.4 in) la palanca con una fuerza

de 40 N (15 Ibf). Una distancia méas corta y una fuerza
inferior abrirén el freno de forma parcial y permitirdn un
movimiento mas lento y controlado.

Entrada de accionamiento manual

Se garantiza el acceso al cabezal de entrada del eje
de accionamiento manual (c) mediante la eliminacion
del conector de la tapa. Usar una broca hexagonal
como manivela permite mover el tubo de extension
hacia delante y hacia atras. EI hecho de usar el
accionamiento manual no requiere que se opere la
liberacion de freno manual, ya que la entrada de
accionamiento soltara el freno mientras esté en uso.
Se puede usar una herramienta eléctrica para operar el
accionamiento manual siempre y cuando su arranque
y detenci6n sean suaves y que la velocidad de entrada
no supere los 500 rpm. El accionamiento tiene un
tiempo de funcionamiento méaximo de un minuto y
requiere un periodo de descanso de cinco minutos
entre evento y evento.

28.9
[1.14]

a
b

86.9 |~
[3.42]

50.0
[1.96]
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Opciones mecéanicas

Amortiguacion de carga de impacto tipo M 436 (1.72) —= =

Méx. fuerza de carga de impacto [kN (Ibf)] 48(10791)
Max. distancia de amortiguacion (max. Ldd) [mm (in)] +27(0.11)

Peso de opciones [kg (Ibs)] 1.16 (2.56)

Limites de temperatura de funcionamiento  [°C(F)] -40—85(-40—185)
Expectativa de vida util Como el actuador '

Mantenimiento no se necesita 0

El Electrak XD se puede equipar con la opcion de
amortiguacion de carga de impacto, que absorbe las
cargas de impacto y, por ende, aumenta la vida (til
del actuador. El amortiguador consta de un adaptador
trasero combinado con una unidad de amortiguacion
que reemplaza el adaptador estandar, y suma a la
longitud y peso totales del actuador.

Amortiguador de carga de impacto ;
Cuando el tubo de extension equipado con la opcién 0
de amortiguacién de carga de impacto estd sujeto a
una carga de impacto, el amortiguador se extiende o
comprime en funcion de la direccion de la fuerza de !
la carga de impacto antes de regresar a su posicion

original. La distancia estd principalmente relacionada

con la fuerza de carga de impacto (como se puede ver

en el diagrama), pero la carga, temperatura, velocidad

de carga de impacto y posicién de montaje también

afectaran la distancia.

Distancia de amortiguacion vs. carga de impacto

3.0 0.12
ERY 1
3 " §
E 2.0 // 0.08 T
S 15 — 006 S
5 // =
= / S
E 10 004 £
3 // ©
£ 05 - 002 g
s 9 0 2

0 10 20 30 40 50

(0) (2248) (4496) (6744) (8992) (11240)

Carga de impacto [kN (Ibf)]
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Funciones de control estandar

Todos los controles del Electrak® XD, a excepcion de las
opciones bus CAN (CNO y COQ), tienen como minimo
las funciones del paquete de monitoreo Electrak basico
y capacidades de interruptor de bajo nivel, control de
velocidad y retroalimentacion de fuerza opcional que se
describen a continuacién. La configuracién minima se
denomina opcién LXX de control.

Funciones del paquete de monitoreo Electrak

El paquete de monitoreo incluye lo siguiente:

e Monitoreo de corriente: si hay una sobrecarga, se
apaga el actuador.

e Monitoreo de temperatura y voltaje: protege el
actuador, ya que evita el movimiento cuando la
temperatura o la tension estan fuera de los rangos
normales.

e (Compensacion de temperatura: permite el
funcionamiento normal con bajas temperaturas.

e Limites de fin de carrera controlados por software:
protegen el actuador y garantizan pausas suaves.

e Freno dindmico: produce pausas rapidas y
repetibles sin rodaduras.

Interruptores de bajo nivel

Con los interruptores de bajo nivel, los interruptores
o relés provistos por el cliente que estan conectados
a las entradas de extension y plegado solo deben
manejar sefiales de bajo nivel y no el voltaje y la
corriente del motor.

Control de velocidad

Si la entrada del control de velocidad no se usa cuando
las entradas de extension y plegado estan activas, el
actuador se moverd a velocidad maxima siempre y
cuando no se exceda la carga maxima. Si una sefial
0-5VCC esta conectada a la entrada del control de
velocidad, la velocidad del actuador se puede regular
entre 20 - 100 % de su velocidad total, donde 0- 0.5V
corresponde a la velocidad total y 1 -5V corresponde a
un 20 % de la velocidad total hasta la velocidad total.

28

Velocidad vs. voltaje de entrada del control de velocidad

100
g 80 )
g -
5 ~
© /
3
=
ks
g 2
=2
0 1 2 3 4 5

Voltajes de entrada [VCC]

Salida de retroalimentacion de fuerza

Para usar la salida de retroalimentacion de fuerza,

el actuador debe estar equipado con un sensor de
retroalimentacién de fuerza integral (adaptador
trasero tipo K). La salida de fuerza es una sefial de
0-5VCC, donde 2.5V es fuerza cero, 0.5V es fuerza
de compresion de 25 kN y 4.5V es fuerza de tension
de 25 kN. Entre 0.5- 4.5V, la salida cambia 1 mV por
12.5 N en cambio de fuerza.

Fuerza vs. voltaje de salida de retroalimentacion de fuerza

5
[3) A
] "
s 3 e
s "2
%2 A~
< P

7
1 L~

0
-25 20 -15 -10 -5 0 +5 +10 +15 +20 +25

Fuerza [kN]
carga de compresion

carga de tension
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Opciones de control

Todas las opciones de control Opcidn de control tipo LXX
Limites del voltaje de suministro del actuador [Vdc] Voltaje de entrada de extension / plegado [vCC]  9-64
XD24 18-32 : .
XD48 36-60 Corriente de entrada de extension / plegado [mA] 0.35-2.75
T ———— A Rango de voltaje de entrada del control de velocidad [VCC]  05-5
XD24-Bxxx 6/28 Rango del control de velocidad de la velocidad total [%] 20-100
XD48-Bxxx 3/14 : ' ' '
Rango de voltaje de salida de retroalimentacién de fuerza  [VCC] ~ 0.5-45
Proteccion de fin de carrera si - _ B
Linealidad de retroalimentacion de fuerza [%] 0
Proteccion de sobrecarga sf _ - _
Resolucion de retroalimentacion de fuerza [N/mV] 125
Control de temperatura sf
Compensaci6n de temperatura si lF -
Control de voltaje si o] —-a
e
Control de carriente sf
. ELECTRAKXD __
Se puede controlar la velocidad con suministro de voltaje PWM no + *Ofixx @ !
— ~0 !
A entrada del control de A i
Fusible velocidad ] ]
Use un fusible de fundido lento en el cableado de la entrada de voltaje Salida de re”oa“mdee”;ag'rég Al !
uerz: i i
de suministro para proteger el actuador y el cableado. Dimensiénelo de 10 56 USa 4C(__ i
conformidad con las regulaciones locales y el consumo de corriente para ) D i
la aplicacidn en cuestion. PCB coman ET_ ]
— (| :
Caida de tension 4':(.1._ |
Los cableados de suministro largos pueden necesitar una seccién 0 6 USa G, | ;
transversal mayor para evitar que el voltaje de suministro caiga a niveles Wi |
por debajo del limite de voltaje de suministro del actuador. Los calculos ; ! !
para determinar la necesidad de una seccién transversal deben tener en — & :
cuenta las regulaciones locales, las especificaciones de la aplicacion y los — K-;- 1
limites de voltaje de suministro del actuador. + S2 4= Li | i
s1 => M
Control de velocidad por modulacion por ancho de pulsos (PWM) _‘i 7777777777 i
La velocidad del actuador no se puede cambiar por el control PWM del y ) y . )
voltaje de suministro, ya que el actuador podria dafiarse a raiz de esta - Ten.3|0n de alimentacion positiva / negativa
accion. La velocidad del actuador solo se puede controlar mediante la g Fusible ) y
entrada de control de velocidad o los comandos de control de velocidad I Interruptor/relé de extension
del bus CAN S2  Interruptor/relé de plegado
Corriente de regeneracién con carga de ayuda La opcidn de control LXX incluye todas las funciones del
Cuando se encuentra una carga de ayuda, el motor actda como un paquete de monitoreo Electrak bésico y capacidades
generador y es importante garantizar que el suministro de energia de interruptor de bajo nivel, control de velocidad y
utilizado pueda manejar la energia regenerada por el motor. retroalimentacion de fuerza.
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Opciones de control

Opcién de control tipo LXX

\loltaje de entrada de extensién / plegado
Corriente de entrada de extensién / plegado

Rango de voltaje de entrada del control de velocidad

[VCC] 9-64

[mA]  035-275

[VCC] 05-5

Opcidn de control tipo LXP

Vloltaje de entrada de extension / plegado [VCC] 9-64
Corriente de entrada de extension / plegado [mA]  035-2.75
Rango de voltaje de entrada del control de velocidad ~ [VCC] 05-5

Rango del control de velocidad de la velocidad total [%] 20-100 Rango del control de velocidad de la velocidad total [%] 20-100
Ranga de voltzje de salida de retroalimentacien de e 05-45 fRango de voltaje de salida de retroalimentacion de [VCC] 05-45
. uerza
. . ) Linealidad de retroalimentacion de fuerza 9 +5
Linealidad de retroalimentacion de fuerza [%] +5 Ll
) . > Resolucién de retroalimentacion de fuerza N/m 125
Resolucion de retroalimentacion de fuerza [N/mV] 125 Y]
Tipo de contacto de la salida de fin de carrera potencialmente Vloltaje de salida de retroalimentacién de posicion [VCC] 05-45
libre Linealidad de retroalimentacién de posicion [%] +0.25
Voltaje de salida de fin de carrera max. [VCC/CAl 301120 Resolucion de retroalimentacion de posicion [mm/V]  Longitud de
Corriente de salida de fin de carrera max. [mA] 100 car(rjg(;a p?Sr?
pedidos
[mm] / 4
—)
mll—-a lF -
- of [ T
ELECTRAK XD
F it . ELECTRAK XD
O— LLX i \»77777777777"
* i @ ! + +Q LXP :
— O ; _ o |
entrada del control de A ; i :
velocidad - i entrada del COTUOLdS A i
. ) - B i ! velocida . i
Salida de retroahmdeen;ﬁzlsg = ! Salida de retroalimentacion B o i
C i i de fuerza i i
No se usa D('fk 1 salida de retroalimentacién . !
PCB comin - | d;cgoswcm’n D -ik i
; ! comuin : :
_(.‘5, i E ! i
no se usa Eoi } — :
] ; Fol i
salida de fin de carrera G ! i “ i
completamente extendida T i no se usa —(G < | i
salida de fin de carrera Hil ! H i i
completamente plegada S N ; i — !
PCB comin - ! Joi !
K i i (; i
— - : K | :
S2 4= Lt i - ] i
+ T ; + S2 4= L a i
S1 —) M -;.7 3 S1 =—)p M -:7 :

+/- Tension de alimentaci6n positiva / negativa
F Fusible

ST Interruptor/relé de extension

S2  Interruptor/relé de plegado

La opcion de control LLX funciona como la opcién LXX,

pero también incluye dos salidas de fin de ca

[rera que

indican cuando el tubo de extensién esté en su posicién

completamente extendido o desplegado.
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+/- Tension de alimentacién positiva / negativa
F Fusible

S1  Interruptor/relé de extension

S2  Interruptor/relé de plegado

La opcidn de control LXP funciona como la opcién LXX,
pero también incluye una salida de posicion anal6gica que
brindara retroalimentacién sobre la posicion del tubo de
extension.
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Opciones de control

Opcidn de control tipo LLP

Corriente de entrada de extension / plegado [VCC] 9-64
Corriente de entrada de extensién / plegado [mA] 0.35-2.75
Rango de voltaje de entrada del control de [vcel 05-5
velocidad
Rango del control de velocidad de la velocidad [%] 20- 100
total
Rango de voltaje de salida de retroalimentacién [VCC] 05-45
de fuerza
Linealidad de retroalimentacién de fuerza [%] +5
Resolucion de retroalimentacion de fuerza [N/mV] 125
Tipo de contacto de la salida de fin de carrera potenqualmente
ibre
Voltaje de salida de fin de carrera max. [VCC/CA] 30/120
Corriente de salida de fin de carrera max. [mA] 100
\loltaje de salida de retroalimentacion de posicién [veel 05-45
Linealidad de retroalimentacion de posicion [%] +0.25

Resolucidn de retroalimentacion de posicion

[mm] /4
—
o [ Te
=
. ELECTRAK XD _
+ 5 ie @ i
—_ O ;
entrada del control de A i
velocidad T :
Salida de retroalimentacidn B i | i
de fuerza i ;
salida de retroalimentacion c S !
de posicion D! i
PCB comin -—] i
~Fa :
no se usa Fi i
— (| i
salida de fin de carrera G ! |
completamente extendida S :
salida de fin de carrera H\_‘__/ }
completamente plegada S ! i
PCB comin : ;
K i :
S2 €= L 1
+ o :
S1 =P M ! !
+/- Tension de alimentacion positiva / negativa
F Fusible
S1  Interruptor/relé de extension
S2  Interruptor/relé de plegado

La opcion de control LLP funciona como la opcién LXP,
pero también incluye dos salidas de fin de carrera que
indican cuando el tubo de extensién estd en su posicion
completamente extendido o desplegado.
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[mm/V] longitud de carrera
para pedidos (S)

Opciones de control tipo PLS

Vloltaje de entrada de extension / plegado [VCC]  9-64

Corriente de entrada de extension / plegado [mA] 0.35-2.75

Rango de voltaje de entrada del control de velocidad [VCC]  05-5

Rango del control de velocidad de la velocidad total [%] 20-100
?ango de voltaje de salida de retroalimentacion de VCC] 05-45
uerza
Linealidad de retroalimentacion de fuerza [%] +5
Voltaje de salida de retroalimentacion de posicion [VCC] 05-45
Linealidad de retroalimentacion de posicion [%] +025
Resolucion de retroalimentacion de posicion Longitud
de carrera
[mm/V] para
pedidos (S)
[mm]/ 4
—p
mul—-a
<
E ELECTRAK XD _
+ — +¢)~ PLS
- s C
entrada del control de A
velocidad =
salida de retroalimentacion B 5
de fuerza i
salida de retroalimentacion c S
de posicion D
PCB comdn =
entrada de los limites s3 E .
programables por E :
software establecidos ]
_ o
no se usa H !
4(_:7
y
_(+_
— Ko
S2 == L :
+ o
S1 =P M !
-
+/- Tensién de alimentaci6n positiva / negativa
F Fusible
ST Interruptor/relé de extension
S2  Interruptor/relé de plegado
S3  Interruptor de limites programables por software establecidos
La opcion de control PLS funciona como la opcién LXX,

pero también incluye limites de extension y plegado
programables por software.
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Opciones de control

Opcion de control tipo CNO y COO

Los datos de comando incluyen lo siguiente:
® posicion
* velocidad
® corriente

Los datos de retroalimentacién incluyen lo siguiente:
® posicion
e velocidad
e corriente
e fuerza (el actuador también debe estar equipado con el
adaptador trasero de retroalimentacion de fuerza tipo K)
e otra informacion de diagndstico

Vloltaje de entrada de extension / plegado [VCC] 9-64
Corriente de entrada de extension / plegado [mA]  035-275
—p
m'l—-a
G
F ELECTRAK XD _
+ 1 ;
+ O—{ cNo/ i
— i i | coo @ ;
A !
no se usa ———(=—] i
B i ‘
CAN bajo - ;
CAN alto Ca} !
Di ;
_(+_ i
Nno se usa 4E(-:B— :
F ! |
G! i
A o |
| AS2 H ! i
oo it & :
| AST Ji ‘
$oT T G ;
i K ! i
T e bommmm e = !
| S2 ¢um Lt i
+ - e = }
| S1 = M ! i
------ it G i

+/- Tension de alimentacion positiva / negativa

F Fusible

S1 Interruptor/relé de extensién manual (opcional)

S2  Interruptor/relé de plegado manual (opcional)

AS1 Interruptor de seleccion de direccién para la posicion binaria 1
AS2 Interruptor de seleccion de direccion para la posicion binaria 2
AS3 Interruptor de seleccion de direccion para la posicion binaria 3
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La opcion de control CNO incluye una interfaz de control de
bus SAE J1939 CAN, COQ incluye una interfaz de control
CANopen® que controla y monitorea el actuador. Los
comandos de movimiento se envian por mensajes CAN en
las entradas de CAN bajo y CAN alto. Las entradas en los
pines G, Hy J se pueden utilizar como un sumador decimal
codificado en binario (BCD) para cambiar la direccion
predeterminada del actuador. Esta opcidn se puede usar
cuando hay varios actuadores bus CAN ubicados en un solo
bus. Se puede forzar al actuador de forma manual para que
se extienda o pliegue mediante las entradas en las clavijas
Ly M. Cuando las entradas de control manual se utilizan,

se ignoran los mensajes de control del bus CAN, pero la
unidad sigue proporcionando mensajes de retroalimentacion
de bus CAN. Cuando las entradas se dejan flotando, se
recupera la funcionalidad del bus CAN para los mensajes de
control. Cuando se utilizan las entradas de direccién y/o los
interruptores manuales de extension y pliegue, el pin K debe
conectarse a la tension de alimentacion negativa.

www.thomsonlinear.com



Accesorios

Mazo de cables de sefial y conectores

Longitud sin conector [mm (in)] 1500 (59)
Tamario/seccion transversal del avance  [mm? (AWG])] 0.5(20)

Color del pin de avance A-rosa

B - marrén
C-azul

D - negro
E - naranja/negro
F - amarillo/negro
G - blanco
H - rojo
J-verde
K- gris

L - naranja
M - violeta

Ndmero de pieza 954-9476

www.thomsonlinear.com

1500

[59]
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jPor qué Thomson?

Todos los actuadores Thomson se producen en fabricas que cumplen con las
normas IS0 9000 e ISO 14001, lo cual garantiza que todos nuestros procesos,
desde las ventas hasta el servicio posterior a estas, mantienen un fuerte foco en la
calidad. Para garantizar que nuestros actuadores cumplen con los requisitos mas
estrictos, se prueban y construyen de conformidad con Thomson Test Standard,
una plataforma que hace que nuestros actuadores pasen por algunas de las
condiciones mas arduas imaginables.

La calidad en el centro
Los actuadores Electrak® XD estén validados por
un exhaustivo procedimiento de prueba final para
garantizar que cada unidad producida cumpla y supere
sus expectativas. Las medidas de prueba incluyen lo
siguiente:
e Rectitud del husillo de bolas
e Prueba del freno de sujecion de carga
e \erificacion del tratamiento de la superficie
e Par de apriete de los pernos
e | ainspeccion final incluye lo siguiente:
® movimiento
* plegado y longitud de carrera
velocidad con y sin carga
e punto de disparo de sobrecarga
® juego final
e funciones PCB
e nivel de ruido

Thomson Test Standard

Esta plataforma de prueba de 40 dias pone el Electrak
XD a prueba bajo las condiciones mas arduas para que
no tenga que preocuparse por si el actuador funcionara
para usted. Del calor al frio, de lugares himedos a
sucios, de condiciones con alta vibracion a ser arrojado
al suelo... provocamos muchas formas de castigar a
nuestros actuadores en un esfuerzo por lograr que
superen cualquier obstaculo de la vida real que podrian
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enfrentar. El costo de una plataforma de prueba de
esta magnitud puede oscilar entre $75,000 - 100,000
en un laboratorio independiente. Thomson les ahorra
a sus clientes este gasto sustancial ya que completa
el proceso de prueba al inicio mediante el uso de un
laboratorio independiente con un formato comin de
reporte.

Soporte mundial

La marca Thomson es conocida en todo el mundo, y
tenemos lazos estrechos con los mercados locales y
las demandas mundiales. Con méas de 75 afios de
experiencia en la industria del movimiento lineal,
nos enorgullecemos de ser su socio de confianza y
capacitado para lograr un disefio preciso y cubrir las
necesidades de sus aplicaciones.
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Personalizacion

;No puede encontrar lo que necesita para cubrir los requisitos de disefio de su
aplicacion? Los ingenieros experimentados de Thomson estan listos para trabajar
con usted a fin de encontrar la solucion personalizada ideal. Desde una pequefia
modificacion a un disefio técnico Unico que cubra perfectamente sus necesidades...
somos su socio de confianza.

Thomson ha estado proporcionando soluciones de
actuadores personalizados por décadas. Tenemos una
amplia biblioteca de modificaciones que podemos
aplicar, desde tratamientos de superficies a carreras o
voltajes de suministro personalizados.

Thomson ofrece un amplio rango de actuadores eléctricos estandar que han
demostrado funcionar como bases para disefios personalizados.

3
0-.7 Adaptadores

Los adaptadores tanto delanteros como traseros se pueden
personalizar para adaptarse a su aplicacion a fin de ayudar
a que el actuador encaje en una posicion de montaje
determinada.

Proteccion de ingreso
Sellados personalizados, juntas, fuelles y otras soluciones de
disefio se pueden proporcionar para reforzar la proteccion desde
los elementos.

Carrera
La longitud de carrera es una caracteristica personalizable
comun y facil de hacer.

Sensores e interruptores
El hecho de montar con antelacion los sensores tanto internos
como externos en la fabrica puede ahorrarle mucho tiempo
valioso.

Tratamiento de superficie

Thomson puede proporcionar un color personalizado,
recubrimiento u otra superficie de tratamiento en el
Electrak XD.

Controles o software
Integrar controles personalizados y software
en lugar de cambiar el tamafio fisico o las
propiedades del actuador es a menudo un
medio mds facil de mejorar su inteligencia.

Voltaje
Los voltajes de suministro personalizados son una
modificacion del actuador comdn.

Conexiones eléctricas
Se pueden afiadir cables especiales,
conectores 0 mazo de cables personalizados
para cumplir con los requisitos de su
aplicacion.

— Velocidad o fuerza
Los engranajes personalizados pueden alterar la velocidad
y/o la fuerza del actuador para adaptarse a la aplicacion.
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Recursos en linea

Thomson ofrece una amplia variedad de aplicaciones, herramientas de seleccion y
capacitaciones en linea. Un equipo experimentado de ingenieros de aplicaciones
también se encuentra a disposicion para definir el tamafio y seleccionar el modelo de
actuador Electrak® que mejor se ajuste a sus necesidades. Para obtener informacion
sobre otras opciones y recursos técnicos, comuniquese con el servicio de atencion al
cliente de Thomson en www.thomsonlinear.com/contact.

Actuadores lineales en la Web

Encuentre mas informacién y conozca mas sobre los actuadores lineales eléctricos en esta pagina web rica en contenido.
www.thomsonlinear.com/en/products/linear-actuators#overview

e v 1 1 o am w

Converting from Hydraulic to Electric Actuators

- g

W i
i -

Herramienta selectora

Esta herramienta simplifica muchisimo las tareas

de buscar y seleccionar con un proceso de seleccion
visual que estrecha inmediatamente las opciones de
actuadores lineales. www.thomsonlinear.com/la

www.thomsonlinear.com

Modelos CAD 3D interactivos

Descargue modelos interactivos 3D gratuitos en los
formatos CAD mas comunes.
www.thomsonlinear.com/en/products/linear-actuators/
electrak-xd#drawings
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Preguntas frecuentes

A continuacion, se incluyen las respuestas a las preguntas mas habituales que recibimos.
Si necesita mas informacion, péngase en contacto con el servicio de atencidn al cliente en

www.thomsonlinear.com/cs.

iCual es la vida atil de un actuador?

La vida (til es funcion de la carga y de la longitud de
la carrera. Por favor, comuniquese con el servicio de
atencion al cliente para obtener mas informacion.

iCuales son los motivos mas habituales para que
se produzca una falla prematura en el actuador?
El ladeo de cargas como consecuencia de un montaje
incorrecto, el desbalanceo de cargas, superar el ciclo
de trabajo y un cableado incorrecto son las causas mas
destacadas de falla prematura.

¢ Qué son las calificaciones de IP?

Las calificaciones de Marcado de Proteccion
Internacional (IP) son estandares a los que suele
hacerse referencia y que clasifican los equipos
eléctricos por medio de pruebas estandar cuya finalidad
es determinar la resistencia al ingreso de objetos
solidos (primer digito) y liquidos (segundo digito).
Consulte la tabla Calificaciones de IP a continuacion.

Calificaciones IP (EN60529)

Codigo  Definicién de primer digito
0 Sin proteccion.
1 Protegido contra objetos sdlidos superiores a 50 mm.

2 Protegido contra objetos sélidos superiores a 12.5 mm.
3 Protegido contra objetos sélidos superiores a 2.5 mm.

4 Protegido contra objetos sélidos superiores a 1 mm.

5 Proteccion limitada contra el ingreso de polvo (sin depésitos dafiinos).

6 Totalmente protegido contra el polvo.
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iSon adecuados los Electrak® XD para
ambientes dificiles, como lavados o

temperaturas extremas?

Si. Los actuadores Electrak XD estan disefiados para
lavados y han sido probados contra niebla salina
durante 500 horas. Pueden funcionar en temperaturas
que van desde -40 a +85°C (-40 a +185°F).

:Como se determina el ciclo de trabajo?

El ciclo de trabajo equivale al tiempo de actividad
dividido por el tiempo de actividad méas el tiempo de
inactividad. Por ejemplo, si el Electrak XD funciona
durante 27 segundos y, luego, permanece inactivo
durante 33 segundos, el ciclo de trabajo para ese
minuto serfa del 45 %. Todos los modelos presentan
una calificacion del 45 % a carga completa a una
temperatura ambiente de 25 °C (77 °F). Si la carga
o la temperatura ambiente son inferiores, el ciclo de
trabajo puede superar el 45 %. A temperaturas mas
elevadas, el ciclo de trabajo serd més reducido.

Definicién de segundo digito
Sin proteccion.
Protegido contra gotas de agua que caen en sentido vertical.

Protegido contra gotas de agua que caen en sentido vertical, en caso de
que la carcasa se encuentre dispuesta hasta a 15° respecto del sentido
vertical.

Protegido contra gotas de agua que caen en sentido vertical, en caso de
que la carcasa se encuentre dispuesta hasta a 60° respecto del sentido
vertical.

Protegido contra salpicaduras de agua procedentes de cualquier direccion.

Protegido contra chorros de agua de baja presién procedentes de
cualquier direccion. Ingreso limitado permitido.

Protegido contra chorros de agua de alta presion procedentes de cualquier
direccion. Ingreso limitado permitido.

Protegido contra breves perfodos de inmersién en el agua.
Protegido contra periodos largos y duraderos de inmersion en el agua.
Protegido contra rocio de agua a corta distancia, con alta presién y

elevada temperatura.
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Preguntas frecuentes

(Es cierto que el Electrak XD no necesita
mantenimiento?

Si. No requiere lubricacion, mantenimiento ni ajustes
por desgaste.

(Es posible que una carga retroceda por el tubo
de extension?
No. El Electrak XD tiene un freno de sujecién de carga.

:Cual es la diferencia entre una carga de tension
y una carga de compresion?

Una carga de tension intenta estirar el actuador,
mientras que una carga de compresion intenta
comprimirlo. Con cargas bidireccionales, el juego
extremo del tubo de extension del actuador podria

ser necesario al usar el actuador en tareas de
posicionamiento.

Carga

Carga

T —|
— |
T — |

Tension Compresion

(Admite el Electrak XD carga lateral?
No. El disefio apropiado de la aplicacion deberia
eliminar todo tipo de carga lateral.

iCual es el rango de voltaje de entrada con el
que puede funcionar un Electrak XD?

El voltaje de entrada nominal es 24 VCC o 48 VCC

en funcion del modelo. Un modelo de 24 VCC, sin
embargo, acepta 18 — 32 VCC mientras que el rango
para el modelo de 48 VCC es 36 — 60 VCC. Fuera de
estos limites, el Paquete de monitoreo electrénico no
permitird que el actuador funcione.

www.thomsonlinear.com

¢ Qué suministro de energia deberia usar con el
Electrak XD?

El Electrak XD esta equipado con un motor sin
escobillas. Cuando se ejecuta el actuador con una
carga de ayuda, este genera corriente. Thomson
recomienda usar una bateria como suministro de
energia. Si se usa un transformador, debe poder
manejar la corriente que proviene del actuador.

¢ Qué es la corriente de irrupcion?

La corriente de irrupcion es una pico de baja corriente
que aparece al comienzo de un actuador cuando el
motor esta intentando mover la carga. Generalmente,
la corriente de irrupcion dura entre 75y 150
milisegundos y puede ser hasta tres veces mas alta
(en un actuador con interruptor de bajo nivel, 1.5 veces
mas alta) que la corriente del actuador y la carga.

Las baterfas no tienen problema para suministrar la
corriente de irrupcion, pero si se usa un suministro

de energia de CA, es importante dimensionarlo para
manejar este tipo de corriente.

iCuales son los requisitos de montaje del
Electrak XD?

Al sujetar internamente el Electrak XD, no hay ningtn
torque de sujecion que se deba considerar. Sin
embargo, el actuador se debe montar de manera tal
que no haya cargas laterales actuando sobre el tubo
de extension. También es importante que la entrada de
accionamiento manual sea accesible después de que
se monte el actuador y que los conectores y cables se
cologuen de manera tal que no se dafien durante el
funcionamiento.

¢ Cual es la velocidad maxima de
desplazamiento?

La velocidad de un actuador Electrak XD es constante
(v, por lo tanto, siempre es la velocidad “méxima”)
independientemente de la carga siempre y cuando
esté dentro del rango de carga. Si el actuador esté
sobrecargado, se detendréa.
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Contactenos a nosotros o a cualquiera de nuestros mas de 2000 socios de distribucion globales
escaneando el cddigo a continuacion o visitando www.thomsonlinear.com/contact

[mRegalRexnord

www.regalrexnord.com
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